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7 typow urzadzen Sepam 40:

W S40, 41, 42 — zabezpieczenie pol
zasilajacych i odptywowych

M T40, T42 — zabezpieczenie pol
transformatorowych

B M41 — zabezpieczenie pol silnikowych
B G40 - zabezpieczenie pol generatorowych
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Zabezpieczenia kody ANSI
Przeciazeniowe i przetgzeniowe 50/51

S40 S41 S42 T40 T42 M41 G40
4 4 4 4 4 4 4

Przeciazeniowe i przetezeniowe skorygowane 50V/51V
napieciem

1

Ziemnozwarciowe 50N/51N 4 4 4 4 4 4 4
Ziemnozwarciowe — obnizony zakres 50G/51G

LRW - niezadziatania wytacznika w polu 50BF 1 1 1 1 1 1 1
Asymetryczne 46 2 2 2 2 2 2 2
Kierunkowe nadpradowe If 67 2 2

Kierunkowe ziemnozwarciowe 67N/67NC 2 2 2 2
Czynnomocowe i zwrotnomocowe 32P 1 1 1 1
Biernomocowe i zwrotnomocowe 32Q/40 1 1
Cieplne wg modelu cieplnego 49 RMS 2 2 2 2
Podpradowe If 37 1
Wydtuzony rozruch / blokada wirnika 48/51LR/14 1

llosci rozruchow 66 1
Podnapieciowe sktadowej zgodnej napigcia 27D 2
Podnapigciowe 1 f napigcia resztkowego 27R 1
Podnapieciowe 3 f migdzyfazowe i fazowe 27127S 2 2 2 2 2 2 2
Nadnapieciowe 3 f migdzyfazowe 59 2 2 2 2 2 2 2
Nadnapigciowe sktadowej zerowej 59N 2 2 2 2 2 2 2
Nadnapieciowe sktadowej przeciwnej 47 1 1 1 1 1 1 1
Nadczestotliwosciowe 81H 2 2 2 2 2 2 2
Podczestotliwosciowe 81L 4 4 4 4 4 4 4
SPZ 4-krotny 79 O O O

Cieplne z sond temperaturowych 38/49T m} O O O

(8 lub 16 sond, 2 nastawy na sonde)

Cieplne z przekaznikow zewn. np. trafo O O
Pomiary
Pradow fazowych, pradu doziemnego - wart. skut. | | | | | u | | | |
Pradow sredn. i maksym. wart. skut. w czasie u u | | | u |
(np.15min)
Napie¢ migdzyfazowych, fazowych, doziemienia | | | | | | | | | |
do komunikagji Sktadowej z'erowej, zgodnej napiecia i kierunek wirowania [ ] | | | | | | | |
Czestotliwosci | | u | u | || |
Mocy czynnej P, biernej Q, pozornej S, mocy szczytowej | | | | | | | | | | |
do modutéw czynnej PM, biernej QM, wspotczynnika mocy
zewnetrznych Energii czynnej i biernej (+W*h, =var*h) | | | | | | | | |
z wbudowanych licznikow
Schemat pofaczen Sepam 40
@ Energii czynnej i biernej (+W*h, =var*h) O O O O O
@— — z zewnetrznych licznikow impulsowych
Temperatury
2 Diagnostyka odbioru
o Prady wytaczen — tripl1, 12, I3 tripl0 u u | u ] u |
@ g Wielko$ci towarzyszace wytaczeniu | | | | u | || |
e Wspotczynnik asymetrii (skt. przeciwnej) | | | | | | | | | | |
° Przesuniecia fazowe 0, ¢1, ¢2, ¢3 | | | | | | | || |
2 Zapis zaktocen [] [] [] [] [] [] []
Stopien nagrzania silnika/transformatora | | u |
Czas dop. przeciazenia odliczany do wytaczenia przez zab. | | | | | |
® cieplne
— Czas obowiazkowego postoju po wytaczeniu przez zab. cieplne | | u |
@ Licznik czasu pracy (godz. przy 1>0.1Ib) | | | | |
2
o[ |1 126<t10] @ Prad i czas rozruchu / przeciazenia silnika | |
o | o T>n4 2 - ~ .
) 125949 Czas obowiazkowego postoju lub liczba dopuszczalnych | |
o s 124<t-8 | @ PRI
ol |7 >3 | rozruchow silnika
21 ls 122qk6 | @ Diagnostyka wytacznika i przektadnikow
@_ e (4 Dz ilo Skumulowany prad wytaczen (Z12*t) | | | | | | | |
o ] - A
ek 3 T |21<]:§ 2 Kontrola ciagtosci obwodu otwierajacego O ] m] m} O O [m]
_ Liczba przestawien, czas wyfaczania, czas zbrojenia O O O O O O O
= Kontrola obwodow przektadnikow pradowych | | | | | | | | | | |
i napieciowych
Sterowanie i nadzor kody ANSI
Wybor rodzajow wyzwalaczy wytacznika/ 94/69 u u u u | u |
stycznika breaker / contactor control
Rozmieszczenie elementow na tylnej Scianie zabezpieczenia Sepam 40: Podtrzymanie wyjs¢ do potwierdzenia 86 " ®E E E = = =
@ Jednostka bazowa geEleRmf)wnosc logiczna (patent MERLIN 68 O m] m] m} O O [m]
@ Ztacze bazowe (zasilanie, wyjécia, przektadnik sktadowej zerowej) ~ Zdalne przetaczanie grup zabezpieczen E ®E ®E ® ®E = =®
2 Kadniké d h Edytor rownan logicznych [ ] [ ] [ ] [ ] | | | |
acze z przexiadnikow pradowyc Komunikacja w protokole MODBUS
@ Port komunikacyjny Zdalny odczyt pomiarow O O O O O =] [m]
@ Gniazdo przytaczeniowe zewnetrznych modufow Zdalna sygnallz.aqa oraz odczyt czasu zdarzen O O O O O O O
o o Zdalne polecenia manewrowe O O O [} O O [m]
@ Ztgcze z przektadnikow napigciowych Zdalne nastawy zabezpieczen O [m] [m] [m] ] [m] [m]
@ Modut MES wejs’cia /wyjs'cia ze ztaczami K, L, M. Przesyt zapisow z analizatora zaktocen O O O O O O O
Auto-diagnostyka zabezpieczenia
Przekaznik autokontroli WDG | | | | | | u |
Test przekaznikow wyjsciowych O O O O O

Schneider Electric Polska Sp. z o.0.
ul. kubinowa 4a, 03-878 Warszawa
Centrum Obstugi Klienta:

(0 prefiks 22) 511 84 64; 0 801 171 500,

http://www.schneider-electric.pl
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Liczby — ilo$¢ nastawialnych charakterystyk / cykli,
M - funkcja zawsze dostgpna w jednostce bazowej Sepama

[ - opcja osiagalna po podtaczeniu modutu (lub sygnatu), lub/i po parametryzacji Sapama.

Poniewaz normy, dane techniczne oraz sposob funkcjonowania i uzytkowania
naszych urzadzen podlegajg ciggltym modyfikacjom, dane zawarte w niniejszej
publikacji stuzg jedynie celom informacyjnym i nie mogg by¢ podstawg roszczen

prawnych.
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